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LDS-D1010系列安全雷达

• 应用于工业测距、液位监测、自动驾驶及周界安防

等领域

• 灵活设计，紧凑高效：传感器头支持旋转与摆动调

节，可确保安装位置精准对齐

• 高效远距，稳定测量：能精准捕捉目标在-80至    
+80 m/s全测速范围内的运动状态，即便探测距离超

20米，性能依旧稳定可靠

• 无惧恶劣环境，雷达硬核胜任：能穿透雨、雾、粉

尘等干扰，全天候稳定工作

• 轻松适配移动机器，实现无缝集成：搭配与E1相当

的电磁兼容性(EMC)表现、集成式CAN接口，适配车

辆的标准连接器

规格技术表

型号 LDS-D1010-A
LDS-D1010-CO LDS-D1010-P

LDS-D1010-CJ LDS-D1010-N

输出 4~20 mA
CAN OPEN PNP

CAN J1939 NPN

测量距离范围 0.05~20 m

测量速度 ± 0.1~80 m/s

采样率 1~200GHz可调

重复精度 ± 1mm

环境温度 -40℃~70℃

连接类型 连接器插头(M12)

产品配置

序号 设备名称 数量 备注

1 LDS-D1010安全雷达 1

2 LDS-D1010线缆 1

3 CAN盒 1 用户自备

4 电源端(DC母头) 1 用户自备

5 12V~24V电源适配器 1 用户自备

6 上位机软件 1



www.lhsafety.com.cn400 881 6062 立宏安全设备工程（上海）有限公司

测量模式

具备三种测量模式，可灵活切换，广泛适应多种应用场景

锁定最近风险，构筑防撞屏障

“最近距离”模式专为防撞场景设计。在此模式下，传感器将穿透干扰，直接锁定

并测量最近物体的距离，无论其材质为何。这确保了在建筑机械臂架旋转范围或车辆作

业半径内，任何潜在障碍物都能被可靠侦测，从而实现精准预警与及时避撞

锁定最快目标，守护动态安全

启用“最快速度”模式后，传感器将在复杂环境中，优先锁定并追踪移动速度最快

的目标。这一特性使其能有效排除其他低速或静态物体的干扰，专注于对自动引导车辆

(AGV)等高速移动对象的运行轨迹进行精准监控与安全保障式有效地支持对自动引导车辆

(AGV)轨迹的监控

穿透干扰，直指核心:“最佳反射”模式

启用“最佳反射”模式后，传感器将智能筛选并锁定信号反射最强的目标。这意

味着，即使有干扰物遮挡，系统也能“视而不见”，直指您需要检测的真实目标。例

如，它能穿透油箱壁，精准监测内部油位，无惧外部结构干。例如，可以穿透油箱的

外层检测到内部的油位
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线缆定义

产品尺寸图

LDS-D1010-CO/LDS-D1010-CJ LDS-D1010-P/LDS-D1010-N

产品型号
LDS-D1010-CO LDS-D1010-P

LDS-D1010-CJ LDS-D1010-N

输出
CAN OPEN PNP

CAN J1939 NPN

线序说明

棕-正 棕-正

蓝-负 蓝-负

黑-CAN_H 黑-NPN

白-CAN_L 白-PNP

线缆说明
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应用场景-探测空间高度

为降低人员操作负担，系统采用垂直对齐的雷达传感器，实时检测天花板

或金属横梁区域，精准判断叉车是否进入室内

• 自动限速，安全可控：一旦叉车进入室内，系统将

自动将其最高行驶速度限制在预设的安全范围内，

有效保障室内人车混行环境下的作业安全

• 离室恢复，顺畅高效：当叉车驶离室内区域，系统

将自动解除限速，恢复其正常行驶性能，确保在不

同作业场景间实现安全、高效的无缝切换

重型AGV的避障技术——在液体或气体介质中安全使用重型AGV对传感器

技术提出了特殊要求。必须考虑车辆的尺寸和相关的大型监控区域，以及户外

环境中的天气影响，雷达传感器凭借其长测量范围，提供了一种有效的解决方

案，能够可靠地保护行驶中的车辆。

• 得益于传感器的长探测距离，即便面对长车身车辆，其侧面也能被轻松监测。

雷达技术抗干扰能力强，不会受外界天气条件影响，测量精度始终稳定。同

时，通过采用频率调制技术，还能有效避免安装位置相近的雷达传感器之间

产生相互干扰
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应用场景-智慧农业

集成于农业机械的工业雷达传感器，可精确测量车辆相对于地面的真实移动

速度与距离，为精准农业提供可靠的数据基础

• 智能农机控制:基于雷达提供的实时速度信息，可精准控制田间喷雾机、收

割机、播种机等设备，作业效率显著提升，有效减少作业重叠与遗漏，同

时优化种子、化肥及农药的使用，实现降本增效

• 卓越环境适应性:雷达能够可靠检测粗糙不平的田间地表，其特有的波形穿

透性可有效抑制植物等干扰物的影响，确保速度测量与控制信号在各种复

杂农况下依然稳定可靠

田间喷雾器液位，精准测量更高效

• 工业雷达传感器在喷雾罐液位测量中，同样能发挥决定性作用。借助雷达

技术，它可精准监测塑料罐壁内的填充量，全程无需对罐体进行任何物理

干预。这不仅大幅提升应用灵活性，更让现有罐体的改造升级成为可能

• 此外，它能实现对填充量的连续可靠监测，精准把控喷雾剂量。这不仅能

最大化提升资源利用效率，有效避免药剂过量与浪费，更能通过低液位早

期预警功能，进一步优化田间作业流程


